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Предлагаемый в данной работе алгоритм включает 3 этапа:

1. Обучение на исходном наборе данных
2. Метаобучение (Meta-Transfer Learning);
3. Этап метатестирования (Meta test) или дообучения на нулевой 
выборке.

Рис. 1. Схема метаобучения независимого от модели 
деградации и обучения по нулевой выборке (MZSR) [1]

Обучение на исходном наборе данных 
алгоритма (этап 1)

Рис 2. Графики функции потерь 
(а), среднего значения PSNR на 
валидационной выборке (б) и 
FEL на фрагменте реального 

изображения на 1 этапе 
обучения (в).
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Рис. 3. Изображение реальной сцены, используемое в процессе 
обучения сети, где фрагмент размера 200×240 пикселей, выделенный 

черной ограничивающей рамкой, используется при оценке FEL (а), 
обработанное изображение реальной сцены (б, в)
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Рис. 4. Результат обработки изображения реальной сцены, моделью 
θMean, полученной на втором этапе алгоритма

а) б)

Дообучение на нулевой выборке (3 этап) 

а) б)

Рис. 4. Результат обработки изображения реальной сцены, средствами 

Photoshop (а) и результат обработки финальной моделью, полученной на 

3 этапе алгоритма (б)

а) б)

Рис. 5. Исходное изображение (а) и обработанное изображение 
реальной сцены, не участвовавшего в процессе обучения сети на 3 

этапе алгоритма (б)
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